Technik,
die bewegt

Demag Antriebe

DEMAG, .



Wir bieten Materialfluss-, Logistik- und ~ . 4"
Antriebslé6sungen mit hochster Qualitat '
und Leistung. Fiir jede Branche und
Unternehmensgrofle.




Von der Baugruppe bis
zum Komplettsystem:

Demag Antriebstechnik sorgt fir Bewegung in zahlrei-
chen Anwendungsbereichen — zuverlassig, sicher und
weltweit bewahrt.

& Kran- und Handhabungstechnik

& Transportlogistik

& Maschinenbau

& Mobile Architektur

ALS FUHRENDER ANBIETER FUR ANTRIEBSTECHNIK
BIETEN WIR DIE GESAMTE PALETTE AN:

m Motoren, Getriebe und Getriebemotoren

m Radsysteme

& Komplette Fahreinheiten

m Frequenzumrichter

m Energiezufiihrungen

Alle Komponenten sind exakt aufeinander abgestimmt,
denn durch deren perfektes Zusammenspiel entsteht ein
effizientes Gesamtsystem.

Mit unserem Systembaukasten realisieren Sie schnell und
wirtschaftlich individuelle Losungen mit standardisierten
Baugruppen. Das spart wertvolle Zeit bei der Projektie-
rung und schafft Sicherheit bei der Auslegung.




Demag Antriebstechnik-Baukasten -
perfektes Zusammenspiel bewahrter Komponenten

Konuslauferbremsmotoren

Zylinderlauferbremsmotoren Feingangantriebe

PROJEKTIERUNGSHILFE
& Auslegungssoftware
& Online-Konfiguration
® Online-Bestellsystem

FREQUENZUMRICHTER

STROMZUFUHRUNG DCL-PRO
m Bis zu 200 A bei 100 % ED m Dedrive Compact STO —

fir Motorleistungen bis zu 110 kW

m Dedrive Pro 880 —
fiir Motorleistungen bis zu 560 kW

W Bis zu sieben Leiter



Winkelgetriebemotoren Stirnradgetriebemotoren

Flachgetriebemotoren

Radblock-System DRS Laufrad-System LRS Radblock-System RS Radsatz DWS

FAHRWERKSKOMPONENTEN Rider/ Tragfahigkeit [t]
B Radlasten bis zu 60 t Radblécke 15535 5 65 7 9 10 12 15 18 20 25 28 30 40 60

m Universell anbaubar RS = = = - - - ==
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Getriebemotoren - die Kombinierbaren

ZYLINDERLAUFERBRMSMOTOR ZB

STIRNRADGETRIEBE D (Bremse wird hier transparent dargestellt)

VORSTUFE
(optional)

WINKELGETRIEBE W

FLACHGETRIEBE A

Sie wollen optimal aufeinander abge-
stimmte Motoren und Getriebe ein-
setzen? - Unser modulares Programm
umfasst Getriebemotoren mit:

Flachgetriebe
Winkelgetriebe
Stirnradgetriebe

os >

SIE KONNEN EINE BREITE MOTORENPALETTE
MIT DEN GETRIEBEN KOMBINIEREN:

m Zylinderlaufermotoren mit Bremse ZB

Fur allgemeine Anwendungen ZBA

FUr Fahranwendungen ZBF

Fur Dauerbetrieb (Energieeffizienzmotor) ZBE / ZBP
& Konuslauferbremsmotoren KB

Fur allgemeine Anwendungen KBA

Fur Fahranwendungen KBF

DIREKTEINTRIEB

Kombination von Getriebe und Zylinderlaufermotoren Z
Uber Lagerschilde. Flachgetriebe A gibt es in zwei und
dreistufiger Ausfihrung. Bei Stirnradgetrieben D und
Winkelgetrieben W kann zur Erhdhung des Ubersetzungs-
bereiches optional eine Vorstufe eingesetzt werden.

SIE KONNEN DIE BREMSE GEZIELT AUSLEGEN

Zur Anpassung des Bremsmoments an die Anwendung

bieten wir Ihnen Varianten, die lhren Anforderungen

gerecht werden:

m Zylinderlauferbremsmotoren ZB mit jeweils zwei
BremsenbaugréBen

m Zusatzliche Feinabstufung durch unterschiedliche
Anzahl und Art der Bremsfedern

& Konuslauferbremsmotor KB flir extrem hohe
Bremsarbeit und Schalthaufigkeit

HOCHSTE PRAZISION DURCH
FEINGANGANTRIEB FG

Der Feingang ermdglicht groBe mechanische
Drehzahlstufungen bis 500 : 1 zwischen Haupt-

und Positioniergeschwindigkeit.




ZYLINDERLAUFERBREMSMOTOR ZB
(Bremse wird hier transparent dargestellt)

STIRNRADGETRIEBE D

WINKELGETRIEBE W

KUPPLUNGSANBAU
Kombination von Getriebe und Motoren mit Demag
Kupplungswellenende (Zylinderlaufermotoren Z oder
Konuslduferbremsmotoren KB) tiber Zwischenflansch und
Rollensternkupplung. Der Kupplungsraum ist olfrei.
Dadurch kénnen Getriebe und Motoren auch unabhangig
voneinander montiert bzw. demontiert werden.

A allgemeine Anwendungen
im Aussetzbetrieb
E Dauerbetrieb
in Wirkungsgradklasse IE2
P Dauerbetrieb
in Wirkungsgradklasse IE3
F Fahranwendungen

Z Zylinderldufermotor
K Konuslauferbremsmotor
B mit Bremse (ZB, KB)

SIE PASSEN UNSERE TECHNIK EINFACH AN

Unser Baukastensystemermdglicht ermdéglicht bereits in
den Standardausfihrungen vielfaltige Kombinationen.
Zahlreiche Optionen und Zubehdr komplettieren das
Spektrum. Anbauvarianten erleichtern die konstruktive
Losung. Drehgeber oder Temperaturwachter erlauben
beispielsweise die Integration zusatzlicher Funktionen.

KONUSLAUFERBREMSMOTOR KB

KUPPLUNG

FLACHGETRIEBE A

Vollwelle mit Passfeder
Vollwelle mit Evolvente
Hohlwelle mit Passfeder
Hohlwelle mit Evolvente
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe

Vv
E
H
K
B

U Universalbauform

G FuBbauform

F  Flanschbauform

M Drehmomentstitzenbauform — Verzahnung

D Drehmomentstitzenbauform — Flanschverschraubung

A Flachgetriebe
W Winkelgetriebe
D Stirnradgetriebe

SIE KONNEN AUF UNSERE UNTERSTUTZUNG ZAHLEN
Uber das modulare System hinaus unterstiitzen wir Sie mit:
m Einem umfangreichen Katalog mit Detailinformationen
m Software zur Antriebsberechnung
m Einem Onlinetool zur Konfiguration lhrer Antriebslésung
& Qualifizierte persoénlicher Beratung




Flachgetriebe A - die Platzsparenden
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Sie suchen platzsparende Antriebskonstruktionen? —
Unsere Flachgetriebe A sind speziell dafir entwickelt:
m Breites Ubersetzungsspektrum

m Wirtschaftliche Losungen mit hohem Wirkungsgrad
m Praxisgerechte Ausfiihrungen

Mit diesen Eigenschaften haben sie sich fir eine Vielzahl
von Fahranwendungen etabliert.

VARIABEL: DER ABTRIEB
Als Abtriebswellen stehen Ihnen zur Verfliigung:
m \ollwelle

Mit Passfeder

Mit Evolventenverzahnung (ein-/beidseitig)
& Hohlwelle

Mit Passfeder

Mit Evolventenverzahnung

Mit Schrumpfscheibe

FUR MAXIMALE FLEXIBILITAT:
5 GEHAUSEAUSFUHRUNGEN
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Drehmomentstiitzen- AD 40-80 Universalbauform AU 20-90
bauform AM 10-40

Flanschbauform AF 20-90 FuBbauform AG 30-90

Getriebe- Abtriebs- Ubersetzungsbereich (i)

baugroBe drehmoment - -

A10 160 8,32-52,5 -

A20 250 6,21-28,0 31,7-123
A30 460 7,78-55,7 65,3-156
A40 820 8,78-61,6 73,8-256
A50 1.450 8,69-56,4 61,2-218
A60 2.600 8,91-54,7 62,6-297
A70 4.600 9,23-68,1 78,9-267
A80 8.200 9,89-68,9 80,3-281
A90 13.800 10,2-69,7 76,3-274

A10-A40:  Aluminiumgehause
A50-A90: Graugussgehause



Flachgetriebemotoren: Als Zentralantrieb mit groBer Bodenfreiheit an einem Werkzeugwechselwagen.

Besonders effektiv in Verbindung mit Demag Radbldcken und passenden Drehmomentstitzen.

VORTEILHAFT: DIE KONSTRUKTION

Demag Flachgetriebe erlauben aufgrund ihres groBen

Achsabstands:

m Konstruktionen mit groBer Bodenfreiheit bei eben-
erdigen Fahranwendungen

m Den Zentralantrieb in der Variante mit beidseitigem
Wellenende

BEWAHRT: DIE DREHMOMENTUBERTRAGUNG

Die Drehmomentstitzenbauform AM ist als Aufsteck-
getriebe mit integriertem Drehmomentzahnkranz
konzipiert (AM 10-40). Diese Ubertragt das Antriebsmo-
ment Uber eine spezielle Drehmomentstiitze nahezu
radialkraftfrei auf den Demag Radblock DRS. Eine intelli-
gente Kombination, die sich beispielsweise fir Fahrantrie-
be mit Umschaltbetrieb besonders bewahrt hat.

AUF EINEN BLICK

m 9 GetriebebaugroBen

® Drehmomente von 160 bis 13.800 Nm
m Direkteintrieb oder Kupplungsanbau

m 5 Gehauseausfihrungen
& 5 Wellenbauformen
m Viele weitere Optionen und Zubehor (siehe Seite 18)




Winkelgetriebe W - die Kompakten

FUR MAXIMALE FLEXIBILITAT:
4 GEHAUSEAUSFUHRUNGEN

= FuBbauform 1 WG — unten FuBbauform 2 WG - stirnseitig
o
&
2
@
Unsere Winkelgetriebe sind die ideale Losung fur kompakte  [JEemEe Abtriebs- Ubersetzungsbereich (i)
Konstruktionen. Damit kann der Fahrantrieb auch bei d’eh[',:l‘;';‘e"t
geringem Schienenabstand problemlos realisiert werden: W10 120 5,34-100 _ _
m GroBer Drehmomentbereich W20 200 545-90,1  97,1-369 _
m Weites Ubersetzungsspektrum W30 330 373-90,1  107-369 _
W40 500 3,87-90,8  99,6-371 =
LAUFRUHIG: DIE HYPOIDGETRIEBE W50 300 4,94-943  99.9-386 _
Die BaugréBen W10 bis W50 sind als Hypoidgetriebe - . - 126951 113-388
ausgefuhrt: W70 2.500 - 13,7-102  113-399
m Hohe L?ufruhe W80 4.000 - 153-113  126-441
m Hoher Ubersetzungsbereich in der Hypoidstufe W90 7 000 B 15.9-111 126-434
W100 12.000 - 16,5-113 121-485

EFFIZIENT: DIE KEGELRADGETRIEBE -
Bei den Getrieben W60 bis W100 handelt es sich um W10 - W40:  Aluminiumgehause
) W50 — W100: Graugussgehaduse
Kegelradgetriebe:
m Hervorragender Wirkungsgrad
m Dreistufige Ausfiihrung fiir hohe Ubersetzung bereits
in der Grundausfihrung

I 10



Winkelgetriebemotoren fir kompakt konstruierte Antriebslosungen.

VARIABEL: DER ABTRIEB
Als Abtriebswellen stehen lhnen zur Verfligung:
m \ollwelle
Mit Passfeder (rechts/links/beidseitig)
Mit Evolventenverzahnung (rechts/links/beidseitig)
& Hohlwelle
Mit Passfeder
Mit Evolventenverzahnung
Mit Schrumpfscheibe

Varianten mit ein- oder beidseitigem Wellenende:

Diese erlauben in Verbindung mit dem Demag Rad-
block-System DRS Lésungen sowohl mit Einzel- als auch
mit Zentralantrieb.

AUF EINEN BLICK

& 10 GetriebebaugréBen

& Drehmomente von 120 bis 12.000 Nm

m Hypoidgetriebe W10 — W50 fir
besondere Laufruhe

m Kegelradgetriebe W60 — W100 mit
hohem Wirkungsgrad

m Direkteintrieb oder Kupplungsanbau

m 4 Gehauseausfihrungen

m 5 Wellenbauformen

m Viele weitere Optionen und Zubehor
(siehe Seite 18)




Stirnradgetriebe D - die Robusten

FUR MAXIMALE FLEXIBILITAT:
3 GEHAUSEAUSFUHRUNGEN

FuB-/Flanschbauform DU 11-41

39381

Sie bendtigen widerstandsfahige Antriebslésungen? Getriebe- Abtriebs- Ubersetzungsbereich (i)
baugréBe drehmoment
D11

Demag Stirnradgetriebe D zeichnen sich insbesondere [Nm]

durch ihre Robustheit aus:

90 2,88-66,5

& Drehmomentbereich von 90 bis 550 Nm D21 130 288665 _

m Ausgezeichneter Wirkungsgrad durch Einsatz von D31 200 323-616 66 4—253
Stirnradern D41 330 3,23-586 49,5-240

m Hohe Radialkrafte an der Abtriebswelle zuldssig D50 550 2 78-614 719-251

D11 - D41: Aluminiumgehduse

EXAKT NACH MAB: DER ABTRIEB D50- p
50: Graugussgehduse

Auf Grund der koaxialen Bauform der Stirnradgetriebe
wird die Abtriebswelle als Vollwelle mit Passfeder
ausgefihrt.

I 12



Stirnradgetriebe D mit koaxialer Bauform als Antriebslésung fur ein Hangeférdersystem koaxialen Bauform sind diese fur das hier
gezeigte Hangeforderersystem die Antriebsvariante der Wahl

NACH WUNSCH: DIE GEHAUSEAUSFUHRUNG AUF EINEN BLICK

Bei den BaugréBen D11 bis D41 kénnen sowohl Flansche m 5 GetriebebaugréBen

mit Innengewinde als auch Flansche mit Durchgangsboh- & Drehmomente von 90 bis 550 Nm
rung angeschraubt werden. Weitere Besonderheit dieser m Direkteintrieb oder Kupplungsanbau
BaugréBen ist die Gehauseausfiihrung in kombinierter & 3 Gehduseausfiihrungen
FuB-/Flanschbauform. & Abtrieb Gber Vollwelle mit Passfeder

m Viele weitere Optionen und Zubehor (siehe Seite 18)
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Zylinderlaufermotoren Z - die Universellen

41913

Fir Leistungen bis 45 kW:

4-polige ZBA-Motoren

Leistung [kW]

Wirkungsgrade gemaf IE2:
4-polige ZBE-Motoren

Leistung [kW]| Wirkungsgrad [%]

Sie wollen Motoren, die unterschiedlichste Aufgaben der
Antriebstechnik zuverlassig und effektiv erfillen? — Unsere
Zylinderlaufermotoren Z werden |hren Anspriichen gerecht:
m Gezielte Abstimmung auf unser Getriebeprogramm

m Einfache Projektierung

m Bestmdgliche Antriebseffizienz

IHRE AUFGABENSTELLUNG -
IMMER DIE RICHTIGE LOSUNG
m Unsere Zylinderlaufermotoren mit Leistungen bis
45 kW sind spezialisiert fur
Fahranwendungen mit Umrichter oder direkt am
Netz
Dauerbetrieb in Wirkungsgradklassen [E2 und IE3
m 2-, 4-, 6- und 8-polig (Leistungen nach IEC gestuft)
& Polumschaltbar mit zwei Drehzahlen
m Gebremste Ausfiihrung (ZB)

Wirkungsgrade gemaB IE3:
4-polige ZBP-Motoren

Wirkungsgrad [%]

Leistung [kW]

zon - gebremst| 1500, Il zoc T Gebremst | 100% D z8p < gebremst| 100%E0

ZBA 63 B4 0,18 7BE 80 B4 0,75 793 822 796 ZBP 80 B4 0,55 76,6 80,8
ZBA 71 A4 0,25 ZBE 90 A4 1.1 79,8 823 814 ZBP 90 A4 0,75 80,5 829 825
ZBA 71 B4 0.37 ZBE 90 B4 1,5 82,1 834 828 ZBP 90 B4 1,1 82,5 856 84,1
ZBA 80 A4 0.55 ZBE 100 Ad 2,2 838 849 843 78P 100 A4 15 848 862 853
ZBA 80 B4 0,75

7BA 90 Ad " ZBE 100 B4 3 836 864 855 7BP 100 B4 22 835 856 867
7BA 90 B4 15 ZBE 112 A4 4 86 874 866 ZBP 112 A4 3 851 87,7 877
T 22 7BE 132 A4 55 87,2 883 87,7 JBP 132 Ad 4 844 879 886
ZBA 100 B4 3 ZBE 132 B4 7,5 875 903 887 ZBP 132 B4 5,5 873 894 896
ZBA 112 A4 4 ZBE 160 A4 11 89 908 898 ZBP 160 A4 7,5 89,5 90,5 90,4
7BA 132 AL4 5,5 ZBE 160 B4 15 89,2 91,8 90,6 9 . 890 911 914
ZBA 132 B4 7,5 ZBE 180 A4 18,5 893 924 9172 7BP 180 Ad 15 902 915 921
ZBA 132 C4 2.5 7BE 180 B4 22 892 923 916

ZBA 160 AL4 I ZBE 200 A4 30 884 92,8 92,3

ZBA 160 B4 15

oA 180 A . 7BE 225 A4 37 90,8 932 92,7

~BA 180 B4 p= ZBE 225 B4 45 92,2 935 93,1

ZBA 200 A4 30

ZBA225 AL4 37

ZBA 225 B4 45




IHRE BREMSANSPRUCHE -

IMMER RICHTIG KONFIGURIERT

Demag Zylinderlduferbremsmotoren ZB sind mit Scheiben-
bremsen ausgerUstet. Im stromlosen Zustand werden die
Gleichstrombremsen durch Federkraft gehalten.

OPTIMALE ANPASSUNG AN IHRE APPLIKATION:

m Zwei BremsenbaugroBen je MotorbaugréBe wahlbar

m Noch feinere Abstufung des Bremsmoments durch
Federn unterschiedlicher Zahl und Starke

m Verschiedene Ansteuerbausteine fir anwendungs-
gerechte Schaltzeiten

Das Bremsmoment ist von 0,9 Nm (BremsenbaugréBe
B003) bis 680 Nm (BremsenbaugréBe B680) projektierbar.

Fahranwendungen am Netz:
8/2-polige ZBF-Motoren

Benennung 40/40 % ED
Temp. 40 °C
ZBF 63 A 8/2 0,06/0,25
ZBF 71 A 8/2 0,09/0,34
ZBF 80 A 8/2 0,13/0,5
ZBF 90 B 8/2 0,2/0,8
ZBF 100 A 8/2 0,29/1,2
ZBF 112 A 8/2 0,46/1,9
ZBF 132 A 8/2 0,72/2,9
ZBF 132 B 8/2 0,88/ 3,5

39380-1

Zylinderlaufermotor ZB: Perfekt gebremst mit
spezifisch projektierbarer Bremse

AUF EINEN BLICK

& Motorleistung bis zu 45 kW

m Polzahlen: 2, 4, 6, 8 (je nach Anwendung)

® Polumschaltbare Motoren mit zwei Drehzahlen

m Gebremst und ungebremst

m Bremsmomente projektierbar von 0,9 bis 680 Nm

® ZBA fir Fahranwendungen mit Umrichter
ZBF flr netzbetriebenes Fahren
ZBE fur Umrichterbetrieb in Energieffizienzklasse IE2
ZBP fur Dauerbetrieb in Energieffizienzklasse IE3

m Viele weitere Optionen und Zubehér (siehe Seite 18)
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Konuslauferbremsmotoren KB -

die Zuverlassigen

Konuslauferbremsmotoren KB fir
besonders anspruchsvolle Bremsvorgdnge

39543-1

Demag Konuslauferbremsmotoren KB mit Leistungen
bis zu 55 kW bei 40 % Einschaltdauer bieten lhnen ein
einzigartiges Bremsprinzip:

m Einfach

m Robust

m Zuverlassig

GENIAL EINFACH - EINFACH GENIAL

Die Bremse ist mechanisch mit dem Laufer verbunden.
Beim Einschalten bewirkt die konische Konstruktion eine
axiale Bewegung. Der Laufer wird zusammen mit der
Bremsscheibe in Richtung Antriebsseite gezogen.

EINFACH VORTEILHAFT

& Schaltelemente fur die Bremse nicht erforderlich:
separate Ansteuerung entfallt

m Bremswarme wird Uber die groBflachige Bremshaube
effektiv abgefuhrt: hohe Lebensdauer der Bremsbelage

m Bremsscheibe bildet zugleich den Motorlifter:
geringe Baulange, gute Warmeabfihrung

m Bremsscheibe in zwei Ausfiihrungen: leicht far
KBA-Motoren, schwer mit erhdhtem Tragheitsmoment
fir KBF-Motoren

Stander

Laufer Bremsscheibe Bremsbelag

Bremshaube

Bremsfeder

Einzigartig durch die mechanische
Kopplung von Laufer und Bremse

39446

IHRE ANWENDUNG -

IMMER DER RICHTIGE KONUSLAUFER

Neben 2, 4, 6 und 8-poligen und polumschaltbaren
Varianten gibt es zwei spezielle KB-Baureihen:

m KBA fur Start-Stopp-Aufgaben mit kurzen Taktzeiten
m KBF fUr netzbetriebenes Fahren

AuBerdem gibt es mit dem KBS-Motor eine Variante
mit spezieller Wicklung fir den Stillstandsbetrieb

ABSOLUT SYNCHRON

Die Bremse wird prinzipbedingt exakt in demselben
Moment gellftet, in dem sich der Motor zu drehen
beginnt. Beim Abschalten fallt die Bremse federkraft-
betatigt direkt wieder ein.

SOUVERAN BREMSEN

Unser KB-Motor ist Uberall dort Gberlegen, wo hdchste
Anforderungen an die Bremse gestellt werden:

m Besonders hohe Bremsarbeit mdéglich

® Extrem groBe Schalthaufigkeit zulassig

m Unempfindlich gegen kurzzeitige Uberlastung



FUR LEISTUNGEN BIS 55 KW:

4-POLIGE KBA-MOTOREN

FAHRANWENDUNGEN AM NETZ:
8/2-POLIGE KBF-MOTOREN

Benennung Leistung Bremsmoment Benennung Leistung Bremsmoment
[kw] [kw]

40 % ED [Nm] 40/40 % ED [Nm]
KBA 71 A4 0,48 6,7 KBF 71 A 8/2 0,04/0,2 1,4
KBA 71 B4 0,72 8,7 KBF 71 B 8/2 0,06/0,3 1,6
KBA 80 A4 1,05 14,5 KBF 80 A 8/2 0,13/0,5 3.2
KBA 80 B4 13 17,5 KBF 90 A 8/2 02708 5.2
KBA 90 A4 1,65 23 KBF 100 A 8/2 0,26/1,2 7,0
KBA 90 B4 2,0 29 KBF 112 A 8/2 042/1,9 11,8
KBA 100 A4 2,4 38 KBF 125 A 8/2 0,65/2,9 17
KBA 100 B4 3 48 KBF 140 A 8/2 1,1/4,5 24,3
KBA 112 B4 A 3,6 56
KBA 112 B4 4,5 68
KBA 125 B4 A 6 82 AUF EINEN BLICK
KBA 125 B4 74 94 m Motorleistung bis zu 55 kW bei 40 % ED
KBA 140 B4 A 9,6 130 W Polzahlen: 2, 4, 6, 8
KBA 140 B4 11,5 166 m Polumschaltbare Motoren mit zwei Drehzahlen
KBA 160 B4 20 215 & KBA fUr Start-Stopp-Antriebe,
KBA 180 A4 30 335 KBF fur Fahren direkt am Netz
KBA 200 B4 40 430 m Viele weitere Optionen und Zubehor (siehe S. 18)
KBA 225 B4 55 610




Rund-um-Ausstattung
und Zubehor

Sie sind anspruchsvoll und méchten mehr? Bereits in den Standardausfiihrungen
bietet Ihnen Demag Antriebstechnik vielfaltige Méglichkeiten, durch maBgeschnei-
derte Funktionalitat die unterschiedlichsten Anforderungen zu erfullen.

Sie wollen individuelle Lésungen? Mit Hilfe optionaler Ausstattung und Zubehor
kénnen Sie Ihre Loésung noch besser an Ihre aufgabenspezifischen Besonderheiten
und individuellen Einsatzbedingungen anpassen.

MOTOREN GETRIEBE
motor Z bremsmotor KB getrlebe A getrlebe w getrlebe D

Wicklungsschutz Drehmomentstiitzen
- Kaltleiter | | FuBleisten/-platten || |
- Temperaturwachter | ] Anbauflansche | | |
Drehgeber Erweiterter ; = = n
- Einbau-Impulsgeber ] ] ISR
- Al T - - Sonderfarbgebung || | | |
- Integrierter Anbau-Impulsgeber ] ST G il e = = =
Elektrischer Steckeranschluss | ] Getriebe-Entliftung ™ - = =
Erhéhte Schutzart ] | Do gEire e - - =

stillstandsheizung *  bei BaugroBen D11 — D41 ** Standard ab BaugréBe 50
*** f{ir besonders niedrige Drehzahlen

- Heizband n |
- Uber Motorwicklung [ ]
Fremdliifter BREMSEN
- Einbau-Fremdlfter |
- Schwerer Liifter | Handbremsliiftung u u
Schwere Bremsscheibe u Bremsfunktionskontrolle u
Schutzdach/-teller L] | Bremsnachstelliberwachung L]
Abdichtung/erhéhte Schutzart |
Verschiedene Ansteuerbausteine ]
Geschlossener Bremsraum ]
Not-Halt-Bremsbelag ]
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ZBP:
Effizient

ZBF / KBF:
Schonend

ZBA / ZBE:
Dynamisch

KBA:
Robust

DAUERBETRIEB — WIRTSCHAFTLICH DENKEN UND HANDELN

Drehzahl n

Nenn

Drehmoment M

n

Nenn

Drehzahl n Zeit t

Die Motoren erfiillen die Anforderung der Wirkungsgradklasse IE3 nach IEC-Norm 60034.

FAHRANWENDUNGEN AM NETZ - SANFT BESCHLEUNIGEN UND VERZOGERN

Umschaltbetrieb

Drehmoment M
Drehzahl n

Nenn
nNenn

Drehzahl n Zeit t

Mit ihrer integrierten Schwungmasse sorgen ZBF-Motoren fiir besonders sanfte Beschleunigung
und Verzégerung, der KBF-Motor zusatzlich fiir h6chste Bremsenergieaufnahme.

FAHRANWENDUNGEN MIT UMRICHTER - DYNAMISCH UND RUCKFREI ABSOLVIEREN

>
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Beschleunigungs- und Verzégerungsvorgange werden — auch im Umschaltbetrieb —
hoch dynamisch und dennoch ruckfrei absolviert.

START-STOPP-BETRIEB — EXAKT TAKTEN UND POSITIONIEREN
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KBA-Motoren werden am Netz oder liber Frequenzumrichter betrieben. Im Netzbetrieb sind
sie ausgelegt fiir extrem hohe Schalthaufigkeit und robust bei kurzzeitiger Uberlastung.




Feingangantrieb FG - der Besondere

EINFACH GUT - DER FEINGANGANTRIEB FG

FEINGANGMOTORBETRIEB ] Hauptantrieb

1 Hauptmotor in [ Feingangantrieb
Bremsstellung [] Getriebe

2 Hauptmotorkupplung B Bremse/Kupplung
eingekuppelt B Bremsscheibe/-haube

3 Feingangmotor
in Laufstellung

39388-1

Der Feingangantrieb FG erlaubt groBe Drehzahlabstu- EXTREM FLEXIBEL: DREHZAHLABSTUFUNG BIS 500 : 1
fungen auf robuste, einfache und wirtschaftliche Art.

DIE ALTERNATIVE n, HauptTgtoT
Demag Feingangantriebe FG erlauben: A
m Hochste Positioniergenauigkeit

m Hohe Schalthaufigkeit

m Bewegung groBer Massen in kurzer Taktzeit

Drehzahl n

Sie ermoglichen eine viel groBere mechanische Dreh-
zahldifferenz zwischen Haupt- und Positioniergeschwin-
digkeit als polumschaltbare Motoren. So realisiert man
auf elegante Art Drehzahlabstufungen bis 500 : 1.

Feingangmotor

DIEVORTELE (77Tt rmmmmmT \\_\
FG-Antriebe reagieren wesentlich unempfindlicherauf  %+4—r—rwv-—"—"—="="--====°¢
Erschitterungen, erhdhte Umgebungstemperaturen Zeitt

und andere EinflUsse als elektronisch ausgerUstete Durch die Auswahl von Motor und Getriebe wird die Drehzahl-
Antriebe. Damit sind sie in vielen Féllen die robuste und abstufung in einem weiten Bereich eingestellt
wirtschaftliche Alternative zu umrichtergesteuerten

Drehstrommotoren.
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Feingangantrieb FG: Robust, kraftvoll, prazise

DAS KONSTRUKTIONSPRINZIP

Der Feingangantrieb FG besteht aus einem Haupt- und
einem Positioniermotor, welche Uber ein mechanisches
Feinganggetriebe miteinander verbunden sind. Die
Antriebswelle lauft entweder mit der Drehzahl des
Hauptmotors oder der des Feingangmotors, vermindert
um das Ubersetzungsverhéltnis des Getriebes.

Als Hauptmotor wird — auf Grund der Axialbewegung

seines Laufers — ein Konuslauferbremsmotor eingesetzt.

Die Bremse des Motors bildet somit zugleich die Kupp-
lung. Der Feingangmotor kann wahlweise ein KB- oder
ein Z-Motor sein — auch im Umrichterbetrieb.

Die Ubersetzung des Feinganggetriebes ist fein
gestuft von 4 bis 125 verfligbar. Zusammen mit den
selektierten Motordrehzahlen wahlen Sie so das
GesamtUbersetzungsverhaltnis aus.

HAUPT- UND FEINGANG-MOTORENKOMBINATION

Feingang- Haupt-

KB 71

KB 80
FG 06
KB 90

KB 100

KB 112 *)

FG 08 KB 125

KB 140

KB 160

KB 180
FG 10

KB 225

KB 200

M = U- oder Z-Bauform

0 = Z-Bauform
*) AusschlieBlich als eigenbeluftete Ausfiihrung

37391-14

Feingangmotor

getriebe motor
ke | 71 | 80 | 90 [ 100 112 | 125 |

63 80 90B
71 (90A 100
[ ]




Tools und Dienstleistungen -
offen fiir Ihre Wiinsche

Sie suchen einen Partner, der Ihnen persdnlich mit Rat und Tat zur Seite
steht? — Welche Antriebslésung Sie auch entwickeln, wir unterstiitzen Sie
dabei. Von lhrem Schreibtisch aus kénnen Sie auf unsere fir Sie bereit-
gestellten Werkzeuge zugreifen.

GETRIEBEMOTORENKATALOG — OFFEN FUR IHRE BEDURFNISSE
Der Uber 350 Seiten starke Katalog stellt unser komplettes Getriebemotoren-
programm im Detail vor.

Nutzen Sie die spezifischen Auswahltabellen, finden Sie ausfihrliche tech-
nische Daten und wahlen Sie optionale Ausstattung und Zubehér aus.

Fur weiterfihrende Projektberatungen stehen unsere spezialisierten Vertriebs-
ingenieure in Threr Region zur Verfigung. Ihr direkter Kontakt:

info@demagcranes.com
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3D-Produktgeometrien

Einfache Produktauswahl

Antriebsberechnung mit CalDrive

DRIVE DESIGNER - OFFEN FUR IHRE IDEEN

Mit dem Drive Designer konfigurieren Sie online
Getriebemotoren und Radsysteme. Schnell haben Sie:
m Antriebe ausgewahlt und ausgelegt

m Bauteilzeichnungen in lhre Konstruktion tbertragen
W Elektrische Schaltbilder eingesehen

& Technische Daten eingeholt

Der Drive Designer bietet Ihnen maximalen Komfort:

& Konstruktionsunterstiitzung durch 2D- und 3D-Geometrien
in allen gangigen Dateiformaten

& Schneller Abruf technischer Daten

m Prinzipschaltbilder zu den gewahlten Motoren

m Anzeige von Lieferzeiten

® Ubertragung Ihrer Auswahl in den Demag Shop

www.drives.demag-designer.de

DEMAG SHOP - OFFEN FUR IHRE BESTELLUNG

Nach einer Online-Registrierung erhalten Sie die Zulassung zum
Demag Shop. Darin finden Sie alle fur lhre Bestellung notwendigen
H Preise

m Lagerverflgbarkeiten und

m Lieferzeiten

der gewdinschten Artikel. Sie kénnen direkt bestellen und — bei
entsprechender Verfligbarkeit — sowohl Liefertermin als auch
Versandart bestimmen. Nach der Bestellung erhalten Sie eine
Auftragsbestatigung mit unserer Auftragsnummer.

Die Online-Sendungsverfolgung des Demag Shops kénnen Sie
natlrlich auch bei konventioneller Bestellung nutzen.

www.demag-shop.de

CALDRIVE - OFFEN FUR IHRE ANSPRUCHE

Mit der Software CalDrive zur Berechnung von Antrieben werden
die benétigten Daten aus den vorgegebenen physikalischen Kenn-
werten ermittelt. Dafiir sind die wesentlichen Daten unserer
Getriebemotoren und Radblocke in der Software hinterlegt.

Auf Basis der berechneten Antriebsdaten schlagt lhnen CalDrive
Losungsvarianten fir die Kombination der Bauteile vor. Die CalDrive
Software kénnen Sie kostenlos im Internet anfordern.
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